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Upozornéni! Pozorné si prectéte zejména cast “Upozornéni” uvniti navodul!



| UPOZORNENI PRO UZIVATELE (CZ)

POZOR! Diilezité bezpecnostni pokyny. Pozorné
si prectéte a dodrzujte upozornéni a pokyny,
které doprovazeji tento vyrobek, protoze nes-
pravna instalace muize zpusobit skody na lide-
ch, zviratech nebo vécech. Navod si ulozte pro
pozdéjsi potiebu a poskytnéte jej pfipadnym
dalSim osobam pouzivajicim zarizeni.

Tento vyrobek se smi pouzivat pouze k ucelu,
ke kteréemu byl vyslovné instalovan. Kazde
jiné pouziti se povazuje za nevhodné a tedy
nebezpecné. Vyrobce nemiize byt zodpovédny
za pripadné skody, které vznikly nespravnym,
chybnym nebo neracionalnim pouzivanim.

BEZPECNOST OBECNE

Dékujeme, Ze jste si vybrali tento vyrobek. Jsme si

jisti, Ze jeho vlastnosti zcela uspokoji Vase potieby.
ento vyrobek odpovida uznavanym technickym

normam a bezpecnostnim Efedplsﬁm, pokud je
spravné nainstalovany kvalifikovanym a odbornym
ersonalem (profesionalni instala¢ni technik).
okud se automaticky systém instaluje a pouZiva
spravnég, splnuje pii pouzivani bezpecnostni stan-
ard. Je vsak nutné dodrzovat néktera pravidla
chovani, aby nedochézelo k néhodnym nehodam:

- Déti, osobK a véci musi byt mimo ak¢ni rddius au-
tomatického systému, zvlasté pak béhem pohybu.

-Nenechte détihratsinebosetrvavatvakénimradiu
automatického systému.

- Spotiebi¢ smi pouzivat déti starsi 8 let a osoby se
snizenymi fyzickymi, smyslovymi nebo dusevnimi
schopnostmi nebo bez patficnych zkusenosti a
znalosti, pokud jsou pod dohledem nebo byly
pouceny o bezpecném pouzivani spotiebieajsou
Si vedom% pfipadnych nebezpedi. Déti si nesmi
se spotrebicem hrat. Cisténi a udrzbu, které ma
Brovédét uzivatel, nesmiprovadét détibez dozoru.

- Déti musi byt pod dohledem, aby se zajistilo, Ze si
se zarizenim nebudou hrat. Nedovolte détem hrat
si s ovladacimi prvky. Dalkové ovladani nepatii do
rukou/détem.

-Zamezte Cinnostem v blizkosti zavés nebo po-
rl\?/bujl'cich se mechanickych organu.

- Nezastavujte pohyb kFidel vrat a nesnaZte se vrata
otevfit ru¢né, pokud nedoslo k odjisténi akéniho
¢lenu prislusnym kolec¢kem.

-Nevstupujte do ak¢niho radia dvefi nebo vrat s
motorovym pohonem béhem je(zjich ¢innosti.

-Radiové ovladani ¢i jina ovladaci zafizeni ne-
nechavejte v dosahu déti, aby nedochazelo k
nechténemu ovladani.

- Ru¢niodjisténiby mohlozpUsobit nekontrolované
pohyby vrat, pokud zaroven doslo k mechanickym
zavadam nebo stavu nevyvazeni.

-V pfipadé mechanismu na otvirani Zaluzii: sledu-
Ee Zaluzii pFidpphybu a udritg’tve viechny o,scl)b?/ v

ezpené vzdalenosti, dokud Zaluzie neni Uplné
zavrend. Davejte pozor, kdyz se provadi odjisténi,
pokud existuje, protoze oteviena zaluzie by v
pfipadé opotiebeni nebo poskozeni mohlarychle
spadnout.

- Podkozeni nebo opotiebeni mechanickych organd
dvefi (vedena cast), jako naptiklad kabely, pruziny,
drzaky, zavésy, vedeni... by mohlo zpUsobit
nebezpedi. Pravidelné nechte zafizeni zkontrolovat
kvalifikovanym a zkusenym personalem (profesio-
nalni instala¢ni technik) podle Udaja instala¢niho
technika nebo vyrobce dvefi.

- Pro jakoukoli ¢innost pfi vnéjsim ¢isténi odpojte

elektrické napajeni.

- Optiku fotobunék a zafizeni pro svételnou signali-
zaciudrzujtev istoté. Zajistéte, aby vétve adreviny
nerusily bezpecnostni zafizeni.

- Automaticky systém nepouZivejte, pokud vyzaduje
opravu.V pfipadé zavady nebo vadné innosti au-
tomatického systémuo onte privod elektrického
proudu do automatického systému, vyhnéte se
Jakémukoli pokusu o opravu nebo primy zasah a
obracejte se v?'/hradné na kvalifikovany a zkuSeny
personal (profesionalni instala¢ni technik), ktery
potiebnou opravu nebo udrzbu provede. Pro
umoznéni vstupu, aktivujte nouzové odjisténi
I(:[Jokud existuje).

- Projakykoli pfimyzasah do automatického systému
nebo zafizeni, ktery neniuveden vtomto navodu k
obsluze, vyuzijte kvalifikovany a zku3eny personal
(profesionalniinstala¢ni technik).

-Alespon jednou za rok nechte zkontrolovat
neporusenost a spravnou ¢innost automatického
systému kvalifikovanym a zkusenym personalem
(profesiondlnim instalacnim technikem), zvlasté
pak vSechna bezpecnostni zafizeni.

-Cinnost pfi instalaci, udrzbé a opravach se musi
dokumentovat a pfislusna dokumentace musi byt
uchovdavana k dispozici uzivatele.

-Nedodrzeni vyse uvedeného mize zpUsobit
nebezpeclné situace.

Ei LIKVIDACE

Material se smilikvidovatpouze s dodrzenim

platnych predpisl.Vyrazena zafizeni, baterie
— neboakumulétorynev(%/hazu'tedosmésného
komunalniho odpadu. Mate povinnost
odevzdat vSechny odpady z elektrickych a
elektronickych zafizeni ve sbérnych mistech
urcenych pro jejich recyklaci.

ostsystému jezarucena, pouze pokudse dodrzuji
pie dpisy uvedené v tomto navodu. Vyrobce
neodpovida za Skody zptisobené nedodrzenim
Bokym": uvedenych v této pfirucce.

fi neménnosti zakladnich vlastnosti vyrobku
si vyrobce vyhrazuje pravo provést kdykoli
upravy, které povazujezavhodnéprotechnické,
konstrukéni a obchodni zlepsSeni vyrobku, aniz
by musel upravovat tuto publikaci.
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UPOZORNENI PRO INSTALACNIHO TECHNIKA

POZOR! Diilezité bezpecnostni pokyny. Pozorné si pfectéte a dodrzujte
viechna upozornéni a pokyny, které doprovazeji tento vyrobek, protoze
nespravna instalace mize zpusobit $kody na lidech, zvifatech nebo vécech.
Upozornéni a pokyny poskytuji dulezité informace o bezpecnosti, instalaci,
pouzivaniaudrzbé.Navodkobsluzesiuchovejteapfiloztejejdotechnického
svazku pro budouci pouziti.

BEZPECNOST OBECNE

Tento vyrobek byl projektovan a vyroben vylu¢né pro pouzivani uvedené v této

dokumentaci. Jind pouzivéni, nez je uvedeno, by mohla byt pfi¢inou poskozeni

vyrobku a vyvolat nebezpedi.

-Konstrukéni prvky stroje a instalace musi byt ve shodé s témito evropskymi
smérnicemi, kde je Ize pouzit: 2014/30/UE, 2014/35/UE, 2006/42/UE, 2011/305/
UE, 2014/53/UE a jejich naslednymi upravami. Ve viech zemich mimo EU se
kromé platnych narodnich pfedpisd musi pro udrzeni bezpec¢nosti dodrzovat i
vyse uvedené evropské normy.

-Firma vyrabéjici tento vyrobek (dale “firma”) odmita jakoukoli odpovédnost
vyplyvajici z nespravného pouzivani nebo pouzivani jiného, nez pro jaké byl
vyrobekur¢enanezje uvedenovtétodokumentaci,jakozinedodrzenimspravné
technické praxe pfi konstrukci uzavérd (dvefi, bran atd.) a z deformaci, k nimz
by mohlo dojit béhem pouzivani.

-Instalaci musi provést kvaliﬁkovan)’/ personal (profesionalni instalacni technik,
podle EN 12635) s dodrZzenim spravné technické praxe a platnych norem.

-Predinstalacivyrobku provedte vSechny konstrukéni Upravy tykajicise realizace
bezpecnostnich opatteni a zakryti nebo ohraniceni vsech oblasti's nebezpecim
stlaceni, ustfizeni,zachycenia obecné nebezpecnych podle ustanoveninorem EN
12604 a 12453 nebo pripadnych mistnich norem ve véci instalace. Zkontrolujte,
zda stavajici konstrukce ma potfebnou pevnost a stabilitu.

-Pred zahajenim instalace zkontrolujte neporusenost vyrobku.

-Firma neni zodpovédna za nedodrzeni dobré technické praxe pii konstrukci a
udrzbé rdmu, na které se ma instalovat motorovy pohon, a za jejich deformace,
k nimz maze dojit pfi pouzivani.

-Zkontrolujte, zda rozsah uvadénych teplot je v souladu s mistem uréenym pro
instalaci automatického systému.

-Tento vyrobek neinstaluje ve vybusném prostfedi. Pfitomnost hoflavého plynu
nebo koufe pfedstavuje vazné nebezpeci pro bezpecnost.

-Pred zahéjenim jakychkoli praci na zarizeni odpojte elektricky proud. Odpojte i
piipadné vyrovnavaci baterie, pokud jsou instalované.

-Pfed pfipojenim pfivodu elektrického proudu se ujistéte, ze Udaje na stitku od-
povidaji hodnotam v elektrické rozvodné siti a Zze pred elektrickym zafizenim je
nainstalovan vhodny diferenciélnijisti¢ a ochrana pred nadproudem. Rozvodnd
sit, z niz je automatické zafizeni napajeno, musi byt vybavena spina¢em nebo
vice-pélovym elektrickym jisticem, které'umozni celkové odpojeni zafizeni,
pokud dojde k piepéti kategorie II.

-Zkontrolujte, zda je pred privodem elektrické sité diferencidlni jisti¢ s prahovou
hodnotou ne vyssi nez 0,03 A a podle platnych norem.

-Zkontrolujte, zda je zemnicizafizeni provedeno spravné: pfipojte nazem viechny
kovové ¢astizaviraciho systému (vrata, mrize atd.) se véemikomponenty systému
majicimi zemnici svorku.

-Instalace se musi provadét s pouzitim bezpec¢nostnich zafizeni a ovladani podle
EN 12978 a EN 12453.

-Silu systému Ize snizit pouzitim deformacnich list.

-V pripadé kdy sila systému piekroci hodnoty uvedené v normach, pouzijte
elektrickd snimaci zafizeni nebo zafizeni citliva na tlak.

-Zajistéte vsechna bezpecnostni zarizeni (fotoburiky, bezpecnostni listy atd.)
nutné pro ochranu prostoru pred nebezpecim narazu, stlaceni, tazeni, ustfizeni.
Respektujte platné normy asmérnice, kritéria spravné technické praxe, pouzivani,
prostredi pro instalaci, logiku cinnosti systému a sily vyvijené automatickym
systémem.

-Pouzijte signély uvedené v platnych predpisech pro oznaceni nebezpecnych
oblasti (zbytkova nebezpedi). Kazda instalace musi byt viditelné oznacena podle
predpisu normy EN13241-1.

-Po dokonceni instalace pripevnéte identifikacni Stitek brany/vrat.

-Tento vyrobek se nesmiinstalovat na kfidla vrat, v nichzjsou dvere (pokud motor
nelze zapnout pouze se zavienymi dvefmi).

-Pokudje automaticky systéminstalovan ve vysce mensinez 2,5 mneboje-li pfistupny,
musi se zarucit pfiméfeny stuper ochrany elektrickych a mechanickych soucasti.

-Pouze pro automatiku pro rolety
1) Pohyblivé castimotorumusibytinstalovany ve vysce vétsinez2,5m nad podlahou
nebo nad jinou plochou, ktera by moha umoznit pfistup k motoru.

2) Prevodovy motor musibytinstalovan vizolovanem prostoru stakovymzajisténim,
Ze je pristupny pouze s pouzitim nastroj.
3) Pokud jsou k dispozici otvory, které umoznuji prichod valce o prdméru 50 mm,
musi byt chrdnéno pred nebezpedim zvedani.
V tomto pfipadé pouzijte dvojici fotobunek, aby nedoslo k rozdrceni v blizkosti
horniho architravu.

-Pevné ovladaciprvkyinstalujte vtakové vysce, aby nemohly predstavovat nebez-
peci a daleko od pohyblivych ¢asti. Zvlasté pak ovladani s pfitomnosti ¢lovéka
musi byt umisténo v pfimé viditelnosti ovlddané ¢asti a, pokud nejsou vybavena
klicem, musi byt ve vy$ce minimalné 1,5 m a umisténo takovym zplsobem, aby
nebylo pfistupné verejnosti.

-PouZijte alespon jedno zatizeni pro svételnou signalizaci (blikac) ve viditelné
poloze, na konstrukci kromé toho pripevnéte stitek s upozornénim.

-Pfipevnéte trvale etiketu oznacujici ¢innost ru¢niho odjisténi automatického
systému a umistéte ji v blizkosti pohybujiciho se mechanismu.

-Ujistéte se, ze béhem pohybu jsou vyloucena nebo zakryta mechanicka nebez-
peci, zvlasté pak nebezpecindrazu, stlaceni, tazeni, ustfizeni mezi vedenou ¢asti
a okolnimi ¢astmi.

-Ujistéte se, ze béhem pohybu jsou vyloucena nebo zakryta mechanicka nebez-
peci, zvlasté pak nebezpecindrazu, stlaceni, tazeni, ustfizeni mezi vedenou ¢asti
a okolnimi ¢astmi.

Po provedeniinstalace se ujistéte, Ze motor automatického systému byl spravné
nastaven a Ze ochranné a odjistovaci systémy pracuji spravné.

-Projakoukoli udrzbu nebo opravy pouzivejte pouze originélni dily. Firma odmita
jakoukoliodpovédnostzabezpecnostaspravnoucinnostautomatickéhosystému,
pokud se pouzivaji komponenty jinych vyrobcu.

-Neprovadéjte zddné Upravy soucdsti automatického systému, pokud nejsou
vyslovné schvéleny vyrobcem.

-Poucte uzivatele zafizenio mozném zbytkovém nebezpedi, pouzitych systémech

ovladaniaprovadéniru¢niho otevieniv pfipadé nouze: predejte ndvod kobsluze
kone¢nému uzivateli.

-Obalovy material (plast, karton, polystyrén atd.) likvidujte podle platnych pfed-
pist. Silonové a polystyrénové sacky nenechavejte v dosahu déti.

PRIPOJENI

POZOR! Pro pripojenik siti pouzijte: vicezilovy kabel o minimalnim prarezu 5x1,5

mm? nebo 4x1,5 mm? pro trojfdzové napajeni nebo 3x1,5 mm? pro jednofédzové

napéjeni (napfiklad kabel muze byt typu HO5RN-F s prirezem 4x1,5 mm?). Pro

pripojeni ovladacich obvodl pouzijte vodice s minimalnim prdfezem 0,5 mm?2

-Pouzivejte pouze tlacitka s vykonem minimalné 10 A - 250 V.

-Vodic¢e musi byt uchyceny dalsim ptipevnénim v blizkosti svorek (napiiklad
pomoci instala¢nich péasek), aby se jasné oddélily ¢asti vedouci napéti od ¢asti
s velmi nizkym bezpecnym napétim.

-Privodni elektricky kabel se béhem instalace musi odizolovat tak, aby umoznil pfipo-
jeni zemniciho vodice do piislusné svorky a fazové vodice byly co nejkratsi. Zemnici
vodic se v pfipadé uvolnéni pfipeviiovaciho prvku smi napnout jako posledni.

POZOR! zabezpecovaci vodice velmi nizkého napéti musi byt fyzicky oddélené

od vodicli nizkého napéti.

Pristup k ¢astem pod napétim musi byt mozny pouze pro kvalifikovany personal

(profesiondlni instalacni technik).

KONTROLA AUTOMATICKEHO SYSTEMU A UDRZBA

Pred definitivnim spusténim automatického systému a béhem cinnosti udrzby

peclivé zkontrolujte nasledujici:

-Zkontrolujte, zda vSechny komponenty jsou pevné pfipojeny;

-Zkontrolujte cinnost spousténi a zastaveni v pfipadé ru¢niho ovladani.

-Zkontrolujte normalni a individualné upravenou ¢innost logiky.

-Pouze pro posuvna vrata: zkontrolujte spravny zabér ozubené tyce a pastorku s
vili 2 mm podél celé ozubené tyce; pojezdovou kolejnici stale udrzujte v ¢istoté
a bez necistot.

-Pouze pro posuvna vrata a dvefe: zkontrolujte, zda kolejnice pro posuv vrat je
rovna, vodorovna a kolecka jsou vhodnd pro hmotnost vrat.

-Pouze pro zavéSena posuvna vrata (Cantilever): zkontrolujte, zda pfi pohybu
nedochdzi k poklesu nebo oscilacim.

-Pouze pro kiidlova vrata: zkontroluje, zda osa otaceni kidel je dokonale svisla.

-Pouze pro zavory: pred otevienim dvifek musi byt pruzina povolena (réhno
svislé).

-Zkontrolujte spravnou ¢innost vsech bezpecnostnich zafizeni (fotoburiky, bez-
pecnostni listy atd.) a sprdvné nastaveni ochrany proti stlaceni a zkontrolujte,
jestli hodnota nérazu méreného v mistech stanovenych normou EN 12445 je
mensi, nez je uvedeno v normé EN 12453.

-Silu systému lze snizit pouzitim deformacnich list.

-Zkontrolujte ¢innost nouzového ovladani, pokud existuje.

-Zkontrolujte ¢innosti otvirani a zavirani s aplikovanymi dalkovymi ovladaci.

-Zkontrolujte neporusenost elektrického pripojeni a kabelaze, zvlasté pak stav
izolaci a kabelovych prichodek.

-Béhem udrzby kontrolujte Cistotu optiky fotobunék.

-Pro obdobi, kdy jeautomaticky systém mimo provoz, aktivujte nouzové odjisténi
(viz odstavec “NOUZOVE OVLADANI"), aby vedena ¢ast byla volna a umoznila
tak rucni otvirani a zavirani vrat.

-Pokud je privodni kabel poskozeny, musi jej vyménit vyrobce nebo jeho oprav-
néné servisni stredisko nebo osoba s obdobnou kvalifikaci tak, aby se predeslo
jakémukoli riziku.

-Pokud se instaluji zafizeni typu,,D” (jak jsou definovana v EN 12453), pfipojena
Vv rezimu bez testu, pfedepiste povinnou udrzbu s intervalem alespon jednou
za pul roku.

- Udrzba, jak je popsano vyse, musi byt opakovana nejméné jednou roéné nebo
vintervalechjesté kratsich, pokud to charakteristika daného mista nebo zatizeni
vyzaduji.

POZOR!
Nezapomerite, ze motorovy pohon usnadniuje pouzivani vrat/dvefi, ale nevyresi
problémy zplisobené zdvadou nebo chybnouinstalaci¢ineprovadénou tdrzbou.

LIKVIDACE

Material se smi likvidovat pouze s dodrzenim platnych predpist.
Vlyfazenazatizeni, baterie nebo akumulatory nevyhazujte dosmésného
komundlniho odpadu. Mate povinnost odevzdat viechny odpady z
elektrickych a elektronickych zarizeni ve sbérnych mistech urcenych
pro jejich recyklaci.

DEMONTAZ

V pripadé, kdy se automaticky systém demontuje pro opétovnou montaz na

jiném misté, je zapotiebi:

-Vypnout elektrické napdjeni a odpojit veskerou elektrickou instalaci.

-Odpojit spoustéci prvek od zakladny.

-Demontovat viechny komponenty instalace.

-V pfipadé nékterych komponent, které nelze odstranit nebo jsou poskozené,
zajistéte jejich ndhradu.

PROHLASENI O SHODE JSOU NA INTERNETOVYCH STRANKACH http://www.
bft-automation.com/CE
NAVODY K MONTAZI A POUZITI JSOU K DISPOZICI V SEKCI DOWNLOAD.

Vse, co neni vyslovné uvedeno v navodu k instalaci, neni dovoleno.
Spravna cinnost systému je zarucena, pouze pokud se dodrzuji uve-
dené udaje. Vyrobce neodpovida za skody zptiisobené nedodrzenim
pokynti uvedenych v této prirucce.

Pfi neménnosti zakladnich vlastnosti vyrobku si vyrobce vyhrazuje
pravo provéstkdykoliupravy, které povazujezavhodné protechnické,
konstruk¢ni a obchodni zlepseni vyrobku, aniz by musel upravovat
tuto publikaci.
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Jina napéti k dispozici na pozadani F1 1.25 AT(220-230v)

F1 2.5 AT (120V) Napajeni




* S logickou jednotkou zmény sméru otvirani = 000 (DIR= ink) r\ 1= +Cervepy****
2=- Modry **¥*

** S logickou jednotkou zmény sméru otvirani = 001 (DIR=EHE) 3= SWO*/SWC**

*** Modra 4= SWC*/SWO**

5= +REF SWE

##¢x Cervend

VIRGO SMART BT A

Maximalni vykon | 110W

Maximalni cyklus | 20 cycle/h

VIRGO SMART BT A (5 zilovy) VIRGO SMART BT A (3 zilovy)

+ |+
g |2
212
2|2
O |o
* |
iz
i

IMS 434 +

7’

/7 %
=1

=

’
*

M1=VIRGO SMARTBT A (vlevo) /M2=VIRGO SMART BT A 5Q ( vpravo)

zména sméru otvirani = 0 ( l‘ﬂt)

zména sméru otvirani: =1 (E Ht)

zména smérumotor = 0 zména smérumotor = 1 zména smérumotor = 0 zména smérumotor = 1

M1=VIRGO SMART BT A (Vpravo) / M2=VIRGO SMART BT A 5Q (vlevo)

zména sméru otvirani =1 (EH&)

zména sméru otvirani = 0 ( l‘nt)

zména smérumotor = 0 zména smérumotor = 1 zména smérumotor = 0

zména sméru motor = 1

UPOZORNENI: u aktuatord/pohond s integrovanymi zaraz plati povinnost stale aktivniho zpomaleni v hodnoté nad 5.




MENU PRO NASTAVENI ZARIZENi

LEGENDA

€} Listovani nahoru
O— 4 Listovanidola

—OK ¢! Potvrdit/
Zapnuti displeje

Navrat k
pfedchozimu
menu

PRESET DEFAULT | Ar | 5- | Ac | 5c | ind

TCA
Krokovy pohyb

Navést poplachu

Pritomnost ¢lovéka

Blokuje impulsy pfi otvirani

ink: otvirani dovnitf
(=]

EHE: otvirani ven

Ar: automaticka ¢innost, sidlistni

Sr: poloautomaticka ¢innost, sidlistni
Ac: automaticka ¢innost, domovni

Sc: poloautomaticka ¢innost, domovni

ind: ¢innost v pfitomnosti ¢lovéka
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Maximalni pocet zatizeni s funkci testu: 6 (ale ne vice nez 4 kazdého typu)
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VSTUP DO MENU Fig. 1
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Viz MENU PARAMETRY

Off-ok ¢+
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menu
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B [0 B - T = ) I |—> C= Zapnutl vstupu konc. spinace
% zavfeni u motoru 2 SWC2
CELERSE b oS irEd biitton H‘@ -b) L—» Oat(:lf'zei?ﬂungio \t/gmgus\l;v%mzc. spinace
‘ff L—» = ngnutl’ vstupu konc. spinace
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[
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-
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otevieni u motoru 1 SWO1

Viz MENU RADIO

<
[ {8 -+ [+ @2FE» [ @0
N

3540

_’j

L——— Momentalni sila motoru 1

|_> Momentalni sila motoru 2

SErE Aktivace vstupu externi start START E
Skr Aktivace vstupu interni start START |
oPEn Aktivace vstupu OPEN
cL Aktivace vstupu CLOSE
PEd Aktivace vstupu pési PED
ENE Aktivace vstupu TIMER
StoP Aktivace vstupu STOP
Phok Aktivace vstupu fotobunka PHOT nebo je-li konfigurace jako
El fotoburika ovérena, Aktivace piidruzeného vstupu FAULT
Aktivace vstupu fotoburika v otvirani PHOT OP nebo je-li konfi-
PhoP gurace jako fotoburika ovéfend aktivni jen pfi otvirani, Aktivace
pridruzeného vstupu FAULT
Aktivace vstupu fotoburika v zavirani PHOT CL nebo je-li konfi-
Phel gurace jako fotoburika ovéfena aktivni jen pfi zavirani, Aktivace
pridruzeného vstupu FAULT
bA Aktivace vstupu lista BAR nebo je-li konfigurace jako ovérena
r ntaktni liSta, Aktiv: fidruzeného vstupu FAULT
< — Aktlvace vstupu lista BAR se zménou sméru AKTIVNI JEN PRI
e - B8 [+/-] bAro OTVIRANI nebo Je I| konﬁguracejako ovéfena kontaktni lista
o {oxp Akti
+/- 1 -"ﬂ Aktivace vstupu Ilsta BAR se zmenou sméru AKTIVNIJEN PRI
bArc ZAVIRANI nebo;e I| konﬁguracejako ovéfena kontaktni lista
-l 4T 0 vstupu FAULT
Karta ¢eké na vykonani kompletniho cyklu otevieni-zavieni, bez
SEE preruseni intermedialnimi stop, aby ziskala kroutci moment po-
trebny pro pohyl istovani prekézky neni aktivni
bl hyb. UPOZORNEN]! Zj piekazky ki
-ﬁ _w Verze softwaru fidici jednotky ErD Testovéni fotobunék selhalo Zkontrolujte pripojeni fotobunék a nastaveni fidicich jednotek
SEAE" 3-{ ok [ uErs | [ox]b[bFE ... £r02 Testovani listy selhalo Zkontrolujte pripojeni bezpecnostnich list a nastaveni
+/- fidicich j k
+/- - . sl Zkontrolujte pripojeni fotobunék a nastaveni parametrt
Celkovy pocet cykld (x 100) Erd3 Testovani fotobunék otvirani selhalo Fidicich jednotek
[ox] (0608 £-0Y Testovani fotobunék zavirani selhalo ﬁg;)c?ctrquujte pripojeni fotobunék a nastaveni parametrd
F/- P Cr—— T = o
£-05 Testovani liéty 8k2 selhalo inz?c?:rhojéjitr?o?erll(pojem kontaktnich list a nastaveni parametrd
set radiovich délkowch JNOter —_ - -
e Er01 | Testovani listy otvirani selhalo Zkontrolute pipojent Kontakinich 5t 3 nastaven! parametrd
ﬂ’ 0 Ve A T 7 2 T )
E—EI £-08 Testovani listy zavirani selhalo inzi?éaqtlé;eofglipmem kontaktnich list a nastaveni parametru
* . - Zkontrolujte pripojeni k motoru
Er H Chyba testovani hardware karty - Problémy hardware karta (kontaktujte technicky servis
- Pfipojné kabely motoru nebo signélu enkodéru preho-
* . zené/odpojené.
ErcH Chyba enkoder - Pohyb pohonu je piilis pomaly nebo zastaveny oproti
naprogramovanému chodu.
Er3H* Zména sméru kvili prekdzce - Amperostop Zkontrolujte pfitomnost prekazek v pribéhu drahy
Er4H* Pojistka Pockejte az automaticky pohon vychladne
E-SH* Chyba komunikace se vzdalenymi zafizenimi Zkon:‘rzc:]lluiterstav prlrrIJolje\?l kﬁanzenlrnr: prislusenstvi nebo
EF0 EF1d . e . Zkuste vypnout a restartovat kartu. Pokud problém pretr-
Er 14 E jg| Interni chyba kontroly fidiciho systému. vava kontaktujte technicky servis.
Stisknutim Ok se potvrdi zjisténé nastaveni. Karta bude déle
fungovat na zjisténé nastaveni.
T Chyba konzistence parametrii pro fizeni (logiky a parametrd
e 4 P P (logikyap ) Je tfeba zkontrolovat nastaveni karty (parametry
a logika)
Stisknutim Ok bude karta opét fungovat s vychozim D-track.
Er3 Chyba parametrd pro D-track A .
Je tieba vykonat autoset
Chyba béhem sefizovani koncovych spinact -~ Napajeci kabely motoru nebo signal enkodéru
ErSL Pouze pro E5 BT A18/E5 BT A12 zaménéné/odpojené nebo chybné naprogramovani.
(viz obr. E)
ErF3 Chyba pii nastavovani logiky (vstupy SAFE, typ motoru) ﬁ,\kgt';tr[?lujte sprévné nastaveni logiky SAFE nebo typu
*H=0,1,.,9,A,B,C,D,E F
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| NAVOD K INSTALACI

| POHON |

1) VSEOBECNE INFORMACE

Pohon/Aktuétor na nizké napéti (24V===) je vhodny pro soukromé domy. Je uréen
pro kiidlové brany se sloupky omezenych rozmér(. Akéni rameno ma specialni tvar
zabranujici pofezani a umoznuje pohyb kfidel i v pfipadé, ze je pohon vyznamné
posunuty vzhledem k jejich stfedu. Nereverzni elektropfevodovka zajistuje udrzeni
zablokovani pfi otevieni a zavieni.

Péka na odblokovani, kterd je zvencina kazdém z pohon(i umozni naprosto jednoduché
ru¢ni ovladani.

UPOZORNENI! Pohon VIRGO SMART BT A neni opatifen mechanickou regulaci krou-
tictho momentu. Plati povinnost pouzit ovlddaci panel od téhoz vyrobce, ktery splfiuje
zakladnibezpecnostni pfedpoklady podle smérnic 2014/35/ES, 2014/30/ES, 2006/42/
ES a je opatfen odpovidajici elektrickou regulaci kroutictho momentu.

Pred vykonanim ru¢niho ovladani nejprve zkontrolujte zda nemUze zpisobit nebez-
pecnou situaci.

Podle pfislusné dokumentace zkontrolujte, zda je tepelny rozsah pracovniho prostredi
vhodny pro dany pohon.

Zkontrolujte, zda béhem otvirani nemuze dojit k zachyceni mezi pohyblivymi a pev-
nymi ¢astmi brany.

Pokud je soucasti kiidlové brany také vstupni branka nesmi motor fungovat v pfipadé,
ze branka z(stane otevfena.

UPOZORNENI! Montaz pohonu musi provadét montazni technik vzhledem k tomu,
Ze je potieba pouzit specifické bezpec¢nostni komponenty podle daného umisténi, to
znameny, Ze bezpecnost zavisi na montaznim technikovi.

A"Pouze roUSA:motory uréené promotorizacivrat, neschvalené

spolec¢nosti UL, nelze instalovat na garazova vrata.”
2) TECHNICKE UDAJE
Motor 24V=== 2500 min™'
Vykon 110W
Trida izolace F
Mazéani Permanentni tuk
Reduk¢ni prevod 1+1224
Otacky vystupni hiidele 2 min MAX
Cas otevieni 90° 14s
Dodany kroutici moment 170 Nm

Hmotnost a max délka kfidla 2000N (~200kg) na délku kiidla 2m

Omezovackr.momentuintegrovanyvovladacim
panelu THALIA

Pakové rameno

Narazova reakce

Prevod pohybu

Zabudované konc. spinac¢e + mechanické

Zastava blokovani

Ru¢ni manipulace Mechanické odblokovani pakou na kli¢

Pocet manipulaci za 24h 60
Atmosférické podminky -20 ++55°C
Stupen kryti P44
Hmotnost pohonu 8kg
Rozméry Viz obr.B
Akusticky tlak <70dB(A)
Pocet manévrli 20 cykld/hod.
kg
300 A
L.
250 -
200
150 4
100 4
50 4
0 m
1 15 2 23
3) MONTAZ AUTOMATIZACE

3.1) Piedbézna ovéieni

Zkontrolujte zda:

«  Struktura brany je dostatecné robustni a pevna.
Polohu umisténi je treba zvolit podle struktury kfidla.V kazdém ptipadé vsak musi
manipulacni rameno tlacit na zesileny bod kfidla (Obr.C).

«  Zda se kfidla mohou ru¢né pohybovat po celé draze.
Pokud se nejedna o nové namontovanou branu zkontrolujte stav opotiebeniu viech jejich
komponent(i. Opotiebované nebo vadné soucasti opravte nebo je vyménte.
Spolehlivostabezpecnostaautomatizace je pfimozavisla na stavu struktury brany/
vrat.

16 - VIRGO SMART BT A

4) UPEVNENI NOSNE DESKY

Pohon je dodavan vcetné upevrovaci konzoly a pakového ramena.

Zjistéte misto, kde se nachazizpevrovacibod prokfidlo pouzavienibranyavytycte pomysinou
vodorovnou linii od stiedu zpevnéni az po sloup (obr.D Poz.1).

Na obrazku C jsou znazornény nejcastéjsi typy montazi:

Poz.2: Otvirani na 90°, kéta A a B na nakresu

Poz.3: Otvirani na 90°, kéta B maximum

Poz.4: Otvirani na 120°, kéta A a B na nakresu

Poz.5: Otvirdni na 90° smérem ven

Pro ostatni montazni polohy a pfislusné pakové uhly nahlédnéte do tabulky.

Umistéte upevinovaci konzolu a respektujte koty podle obr. C.
Povrch sloupu kam bude upevnéna konzola musi byt rovny a rovnobézny s kiidlem
Pouzijte vruty nebo expanznizaslepky vhodné pro dany typ sloupu. Pokud nenipovrch
sloupu rovny pouiijte expanznl’ hmozdinky se stavécim Sroubem, aby bylo mozné
provest regulaci upevriovaci konzoly paralelné ke kiidlu (Obr.D Poz. 4).
Spojte rameno s pakaml podle obr. E.
DX = montéz na pravé kfidlo.
SX = montéz na levé kfidlo.
Zvolte nejlepsi polohu pro upevnéni konzoly “F” na kfidlo.
«  Zasunte pakové rameno "L" do vystupni hfidele pfevodového pohonu pomoci
pfislusného ¢epu “P"a samojistné matice “D"
+  Odblokujte aktuator - pohon odblokovaci pakou, aby se umoznil volny pohyb
ramene (viz odstavec “"NOUZOVY MANEVR").
«  Otevite viko na pfevodovém pohonu a pfipevnéte ho k desce zplisobem znéazor-
nénym na obrazku Obr.F Poz.1-2.
Pripevnéte drzak kidla Obr. F
Pripevnéte Uhelnik pro unaseni“F” ke kfidlu.
Spravna poloha ve které ma byt rameno pohonu zavisi na montazi. Misto pro
uchyceni ke kiidlo zjistite umisténim ramene tak, aby byly dodrzeny kéty uvedené
na obréazku C, Poz.1.
«  Odblokujete pohon a zkontrolujte, zda se rameno spravné pohybuje.
«  Zopakujte stejny montazni postup také na druhém kfidle.

5) REGULACE KONCOVYCH SPINACU A UPEVNENI BLOKOVACICH ZARAZEK.

Pohon VIRGO SMART BT A je opatfen mechanickymi koncovymi spinaci, diky kterym

neni potfeba instalovat blokovaci dorazy na zemi.

Provedte regulacikoncovych spinacti postupem popsanym v odstavci "Pfipojenimotoru

a regulace koncového spinace v sekci ovladaciho panelu THALIA.

Postupujte podle obrazku G nasledujicim zptsobem:

- Zjistéte, kde jsou body koncového spinace pro otevirani a zavirani a pfipevnéte
zarazkové dorazy tak, aby se pakové rameno dostalo nadoraz kratce po intervenci
koncovych spinacu.

6) NOUZOVY MANEVR (Obr.1)

V pfipadé vypadku napéti v distribu¢ni siti nebo zavady v chodu je mozné vykonat
nouzovou manipulaci pomoci externi paky na odblokovani (Obr.1 poz.S).

1) Zasunite kli¢ na odblokovani a otocte jim proti sméru hod. rucicek (Obr.1 poz.B).
2) Pohybujte pakou“S’, az dokud nedojde k odblokovani (Obr.1 poz.B).

3) Zatlacte lehce na kiidlo brany a tak ji oteviete nebo zaviete. (Obr.1 poz.C).

Proobnovenimotorizovaného chodu otocte klicem ve sméru hodinovychrucicekatakto
uvolnéte paku z polohy na odblokovani uvedte ji do vychozi polohy pro bézny chod.

7) ZARIZENIi NA MANUALNi ODBLOKOVANI S DRATEM (Obr.H)

Ru¢ni nouzové odblokovéni pohonu je mozné provést pomoci zafizeni s dratkem:

- Vytdhnéte cely kovovy drat z pouzdra a zasunte ho do odblokovaci packy.

- Zablokujte pouzdro zajistéte jeho spravnou polohu pfislusnym sroubem.

- Nakrytu se nachazi ¢ast na odtrzeni, na umoznéni prichodu pouzdra.

- Blizsiinformace jsou uvedeny v pfislusném navodu pro toto odblokovaci zafizeni

8) KONTROLA AUTOMATIZACE

Pred definitivnim zapojenim automatického pohonu nejprve peclivé zkontrolujte

nasledupo
Zkontrolujte spravnou funkci véech bezpecnostnich prvkd (mikro-konc. spinac,
fotobunky, kontaktni listy atd.).
Zkontrolujte, zda pfitlak (proti uviznuti) na kiidle odpovida limitu podle platnych
predpis.

«  Zkontrolujte ovlada¢ na ru¢ni otevieni

«  Zkontrolujte priibéh otvirani a zavirani pomoci pouzitych ovladacu.

«  Zkontrolujte elektronickou logiku pro bézny a personalizovany provoz.

9) POUZIVANI AUTOMATIZACE

Vzhledem k tomu, Ze automaticky pohon se d4 ovladat délkové pomoci délkového
ovladace nebo tlacitka start je tfeba provadét pravidelnou kontrolu Gcinnosti viech
bezpecnostnich prvkd. Prizjisténijakékolivanomalie v jejich ¢Cinnosti zafidte okamzitou
napravu provedenou kvalifikovanou osobou. Pfipominame, ze déti je tfeba drzet v
bezpecné vzdalenosti od akéniho dosahu automatického pohonu.

10) OVLADAC

Pouziti automatizace umoznuje motorizovany zpUsob otvirani a zavirani brany. Ovla-
dani mdze byt rdzného druhu (ru¢ni, dalkové ovladani, kontrola vstupu magnetickou
kartou a atd.), podle potieby a vlastnosti dané montaze. Jednotlivé systémy ovladani
jsou popsény v pfislusnych ndvodech.

UzZivatelé automatického pohonu museji byt pouceni o ovladani a o pouzivani.

11) UDRZBA
Pred zahajenim jakékoliv udrzby nejprve odpojte napajeni systému.
Provadéjte pravidelné mazani povrchii pro posun vysuvného ramene.
Provadéjte obcasné ocisténi optiky u fotobunék.
Nechejte provést kontrolu spravné regulace krouticitho momentu motoru kvalifi-
kovanym odbornikem (montazni technik).

«  Prizjisténijakékolivanomalie v ¢innosti, kterou se nepodafi vyfesit odpojte napajeni
systému a pozadejte o opravu provedenou kvalifikovanym odbornikem (montazni
technik). V ¢ase mimo provoz aktivujte ru¢ni odblokovani, které umozni provadét
zavirani a otevirani vrat ru¢né.

D812939 0AA12_05
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OVLADACI PANEL |

1) OBECNE

Ovlédaci panel THALIA dodéva vyrobce se standardnim nastavenim. Na provedeni
jakékoliv zményje tieba pouzit vestavény programator s displejem nebo univerzalni
ru¢ni programator. PIné podporuje protokol EELINK.

Hlavni vlastnosti jsou nasledujici:

Dielektrickd pevnost sit/bt 3750V~ za 1 minutu
Proud vystup motoru 7.5A+7.5A max
Komutace proudu relé motoru 10A

Maximalni vykon motorG

180W + 180W (24V —==)

Napajeni piislusenstvi

24V~ (1A pfikon max)
24V~safe

- Kontrola 1 nebo 2 motor(i 24V BT

POZN. Museji byt pouzity 2 motory stejného typu. AUX0 Napajeny kontakt 24V=—=N.0. (1A max)
- Elektronicka regulace krouticiho momentu pfi detekci prekazky AUX 3 Kontakt N.O. (24V~ /1A max)
- Vstupy kontrola konc. spina¢ podle zvoleného motoru — -
- Oddélené vstupy pro bezpecnosti Pojistky viz. Obr. K
- Vestavény radiovy pfijimac rolling-code s naklonovanim vysilacd. Poc¢et kombinaci 4 miliard
Karta je opatfena svorkovnici s moznosti vytazeni, které usnadnuje jeji udrzbu nebo ™ sot radiovych ovladact, Kierd
vyménu. Je dodavana s nékolika rozbocovacimi mastky s kabelovym vedenim které Iz:ﬁllo%?tce radiovych ovladacu, ktere | 3

umoznuji snadnou instalaci.
Mustky se tykaji téchto svorek: 70-71,70-72,70-74. Pokud budou vySeuvedené
svorky vyuzity sundejte jejich premosténi.

(* jina napéti k dispozici pozadani)

Pouzitelné verze vysilaci:
OVERENI Viechny vysilaée dalk.ovladani ROLLING CODE kompatibilni s <(€R-Ready))
Panel THALIA vykona kontrolu (ovéreni) u relé kterd jsou v chodu a u bezpec¢nostnich
zatizeni (fotobunky). pfed vykonanim kazdého cyklu na otvirani a zavirani.

V pripadé zavad zkontrolujte spravnou funkci pfipojenych zafizeni a vedeni kabeld.

2.1) SADA BATERIi VIRGO BAT (VOLITELNE)

3) PREDUPRAVA TRUBEK Obr. A

2) TECHNICKE UDAJE Pripravte elektricky okruh zpGsobem znazornénym na obr. A.
Napajeni 220-230V 50/60 Hz* Dodrzte oddélené sitového vedeni od pfipojek pro bezpecnost na nizké napéti (24V).
— — Zatimto Ucelem ma pohon specidlni pfedtpravu zobrazenou na Obr.A, pro spirédlovou
Izolace sité/ nizké napéti > 2MOhm 500V === kabelovou priichodku o vnitfnim @ 20:
Provozni teplota -20 / +55°C -P1vstupsitového napajeni. )
- - P2/P3 vstupy pro bezpecnostni zafizeni a pfislusenstvi.
Tepelna ochrana Software Pro sitové napajeni pouzijte specialni kabelovou p¥ichytku (Obr.A -"S").
Svorka Definice Popis
L FAZE
Jednofézové napajeni 220-230V 50/60 Hz*
N NULA
JP5 RSP <
7 PRIM TRASF Primarni pfipojeni transformator, 220-230V.
Napajeni karty:
JP21 SECTRASF 24V~ Sekundarni transformator
24V= Napajeni ze zalozni baterie
10 MOT1 + Pfipojeni motor 1. Zpozdéni fazového posuvu pii zavirani.
1 MOT1 - Zkontrolovat pfipojeni dle Obr.L.
14 MOT2 + Pfipojeni motor 2. Zpozdéni fazového posuvu pfi otvirani.
15 MOT2 - Zkontrolovat pripojeni dle Obr.L.
20 o Konfigurovatelny vystup AUX 0 - Default BLIKAC . o B B
AUX 0 - NAPAJENY KONTAKT | 2 KANAL RADIO/KONTROLKA BRANA OTEVRENA SCA/ Ovladat PRISVICENI / Ovladac SVETLO ZONY/ SVETLO
24V (N.O.) (1A MAX) SCHODU/ ALARM BRANA OTEVRENA/BLIKAC/ ELEKTRICKY ZAMEK IMPULZ/ ELEKTRICKY ZAMEK NA MAGNET/
21 UDRZBA/BLIKAC A UDRZBA. Postupujte podle tabulky “Konfigurace vystupt AUX".
26 Konfigurovatelny vystup AUX 3 - Default Vystup 2KANALRADIO. B N
AUX 3 -VOLNY KONTAKT (N.0) | 2KANAL RADIO/KONTROLKA BRANA OTEVRENA SCA/ Ovlada¢ PRISVICENI/ Ovlada¢ SVETLO ZONY/ SVETLO
7" | SCHODY/ ALARM BRANA OTEVRENA/BLIKAC/ ELEKTRICKY ZAMEK NA IMPULZ/ ELEKTRICKY ZAMEK NA
(Max 24V 1A) MAGNET.
27 Postupujte podle tabulky “Konfigurace vystupt AUX".
§ - 41 + REF SWE Spolecny konc. spina¢
s >
E % 42 SWC1 Konc. sp. zavirani motoru 1 SWC1 (N.C.).
Qin
E < 43 SWO 1 Konc. sp. otvirani motoru 1 SWO1 (N.C.).
£h
o2& 44 SWC 2 Konc. sp. zavirani motoru 2 SWC2 (N.C.).
><
S=
s v 45 SWO 2 Konc. sp. otvirdni motoru 2 SWO2 (N.C.).
X
on K la k ina¢ motoru 1
2 = 5 W1 ontro akonc. spinat motoru 1.~ 5
o 2 Pro aktudtory se spravou konc. spinacd s jednou Zzilou.
£<o
s
5 o o
§ 8 3 SwW2 Kontrola’konc. splnaF motoru 2. o 5
S E Pro aktudtory se spravou konc. spinact s jednou Zilou.
50 24V- v |
ystup napajeni pfislusenstvi.
51 24V+ ystup napajentp
Vystup napéjeni pro ovéfené bezpecnostni zafizeni (vysila¢ fotoburiky a vysila¢ kontaktni listy).
52 24 Vsafe+ ¢ X . . X P
Vystup je aktivni pouze béhem cyklu manévrovani.
60 Vseobecny Vseobecny vstupy IC1alC2
9 Vstup konfigurovatelny povel 1 (N.O.) - Default START E.
3 61 IC1 START E / START |/ OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
s Postupujte podle tabulky “Konfigurace vstupt pro povely.
6 Vstup konfigurovatelny povel 2 (N.O.) - Default PED.
62 IC2 START E / START |/ OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
Postupujte podle tabulky “Konfigurace vstup pro povely.
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Svorka Definice Popis
70 Vseobecny VSeobecny vstupy STOP, SAFE 1 a SAFE 2
7 STOP Povel prerusi manévr. (N.C.)

Pokud se nepouziva, nechte mustek zapojeny.

Konfigurovatelny bezpec¢nostni vstup 1 (N.C.) - Vychozi PHOT.

PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP /
BAR OP TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL

Postupujte podle tabulky “Konfigurace bezpe¢nostnich vstupd".

72 SAFE 1

73 FAULT 1 Vstupy pro bezpecénostni zatizeni pfipojené k SAFE 1.

Konfigurovatelny bezpeénostni vstup 2 (N.C.) - Default BAR.
PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR/ BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP /

74 SAFE2 BAR OP TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
Postupuijte podle tabulky “Konfigurace bezpeénostnich vstupd".
75 FAULT 2 Vstupy pro bezpeénostni zafizeni pFipojené k SAFE 2.
© Y ANTENA Vstup anténa.
5 Pouzijte anténou naladénou na 433MHz. Na propojeni anténa - pfijimac pouZzijte koaxialni kabel RG58. P¥i-
t # SHIELD tomnost kovovych pfedmétd pobliz antény muze rusit bezdratovy piijem.V pfipadé nizkého dosahu vysilace
< presuiite anténu na vhodn&jdi misto

Konfigurace vystupi AUX

Logika Aux= 0 - Vystup 2° KANAL RADIO.
Kontakt zlistane zavieny po dobu 1s od aktivace 2. radiového kanalu.

Logika Aux= 1 - Vystup KONTROLKA BRANA OTEVRENA SCA.
Kontakt zUstane zavieny béhem otvirani a pfi otevieni k¥idla, prerusovany béhem zavirani, otevieny pfi zavieni k¥idla.

Logika Aux= 2 - Vystup povel SVETLO PRISVICENI.
Kontakt zUstane zavieny po dobu 90 vtefin od posledniho manévru.

Logika Aux= 3 - Vystup povel SVETLO ZONY.
Kontakt zUstane zavieny po cely priibéh manévru.

Logika Aux= 4 - Vystup SVETLO SCHODY.
Kontakt zlistane zavieny po dobu 1 vtefiny od za¢atku manévru.

Logika Aux= 5 - Vystup ALARM BRANA OTEVRENA.
Kontakt zlistane zavieny pokud je kiidlo oteviené po dvojndsobek ¢asu nez je nastaveni v TCA.

Logika Aux= 6 - Vystup pro BLIKAC.
Kontakt ztistadva béhem pohybu ktidel zavieny.

Logika Aux= 7 - Vystup pro ELEKTRICKY ZAMEK NA SEPNUTI.
Kontakt zlistane zavieny po dobu 2 vtefin pfi kazdém otevieni.

Logika Aux= 8 - Vystup pro ELEKTRICKY ZAMEK NA MAGNET.
Kontakt zlistane zavreny se zavienou branou.

Logika Aux=9 - Vystup UDRZBA.
Kontakt zlistane zavieny po dosazeni hodnoty nastavené v parametru Udrzba, aby tak signalizoval stav na provedeni udrzby.

Logika Aux= 10 - Vystup BLIKAC A UDRZBA.
Kontakt zGstava béhem pohybu kfidel zavieny. Po dosazeni hodnoty nastavené v parametru Udrzba se po dokoncéeni manévru, pfi zavieném kfidle kontakt 4krat zavie na 10s a Skrat

otevie aby signalizoval stav na provedeni udrzby.

Konfigurace vstupi pro povel

Logika IC= 0 - Vstup nakonfigurovany jako Start E. Provoz podle logiky Pohdb HroHou n ™. Start externi pro spravu semaforu.

Logika IC= 1 - Vstup nakonfigurovany jako Start I. Provoz podle logiky Pah4h HroHou n . Start interni pro spravu semaforu.

Logika IC= 2 - Vstup nakonfigurovany jako Open.
Povel vykond otevreni. Pokud vstup zlistane zavreny, zlistanou kfidla oteviena az do otevieni kontaktu. Pfi otevieném kontaktu zavie automatizace po aktivovaném ¢ase tca.

Logika IC= 3 - Vstup nakonfigurovany jako Close.
Povel vykona zavieni.

Logika IC= 4 - Vstup nakonfigurovany jako Ped.
Ovlada¢ vykona &asteéné otevieni priichodu pro chodce. Provoz podle logiky PohYdb HroHou n I

Logika IC=5 - Vstup nakonfigurovany jako Timer.
Analogicky provoz pti open, ale zavirani je zaru¢eno i po vypadku elekttiny.

Logika IC= 6 - Vstup nakonfigurovany jako Timer Ped.
Ovladac vykona ¢astecné otevieni priichodu pro chodce. Pokud vstup zlstane zavieny, zistane kfidlo oteviené az do otevieni kontaktu. Pokud vstup zlistane zavieny a je aktivovan povel

Start E, Start | nebo Open bude vykonan kompletni manévr a pak se obnovi otvirani pro chodce. Zaviréni je zaruceno i po vypadku elektfiny.

Konfigurace bezpecnostnich vstupt

Logika SAFE= 0 - Vstup nakonfigurovany jako Phot, neovérend fotoburka (*) (Obr.M, poz.1).
Umoznuje pfipojeni zafizeni které nema doplrikovy ovérovaci kontakt. V pripadé zastinéni jsou fotoburiky aktivni jak pfi otevirani, tak pfi zavirani. Zastinéni fotoburiky pfi zavirani
zméni smér pohybu pouze po uvolnéni fotoburiky. Pokud se nepouzivd, nechte mustek zapojeny.

Logika SAFE= 1 - Vstup nakonfigurovany jako Phot test, ovéfend fotoburika. (Obr.M, poz.2).
Aktivuje kontrolu fotoburky na zac¢atku manévru. V piipadé zastinéni jsou fotobunky aktivni jak pfi otevirani, tak pfi zavirani. Zastinéni fotobunky pfi zavirani zméni smér pohybu
pouze po uvolnéni fotoburiky.

Logika SAFE= 2 - Vstup nakonfigurovany jako Phot op, fotoburika aktivni pouze pfi neovéfeném otevieni (Obr.M, poz.1).
Umoznuje pfipojeni zafizeni které nema doplrikovy ovéfovaci kontakt. V pfipadé zastinéni je ¢innost fotobunky pfi zavirani odpojena. Ve fazi otvirani zablokuje pohyb po dobu zastiné-
ni fotoburiky. Pokud se nepouzivd, nechte mustek zapojeny.

Logika SAFE= 3 - Vstup nakonfigurovany jako Phot op test, ovéfena fotoburka aktivni pouze pfi otevieni (Obr.M, poz.2).
Aktivuje kontrolu fotoburiky na zac¢atku manévru. V pfipadé zastinéni je ¢innost fotobunky pri zavirdani odpojena. Ve fazi otvirani zablokuje pohyb po dobu zastinéni fotoburiky.

Logika SAFE= 4 - Vstup nakonfigurovany jako Phot cl, fotoburika aktivni pouze pfi neovéfeném zavieni (*) (Obr.M, poz.1).
Umoznuje pfipojeni zafizeni které nema doplrikovy ovérovaci kontakt. V pfipadé zastinéni je vyloucena funkce fotoburiky pfi otevieni. Ve fazi zavirani zméni okamzité smér. Pokud se
nepouzivd, nechte mustek zapojeny.

Logika SAFE= 5 - Vstup nakonfigurovany jako Phot c| test, ovétena fotoburika aktivni jen pfi zavieni (Obr.M, poz.2).
Aktivuje kontrolu fotobunky na za¢atku manévru. V pripadé zastinéni je vyloucena funkce fotobunky pfi otevieni. Ve fazi zavirani zméni okamzité smér.

Logika SAFE= 6 - Vstup nakonfigurovany jako Bar, neovéfena kontaktni lista. (*) (Obr.M, poz.3).
Umoziuje pFipojeni zafizeni které nema doplrikovy ovérovaci kontakt. Povel povede zménu sméru na 2s. Pokud se nepouziva nechte mustek zapojeny

Logika SAFE= 7 - Vstup nakonfigurovany jako Bar, ovéfend kontaktni lista (Obr.M, poz.4).
Aktivuje ovéreni kontaktnich list na za¢atku manévru. Povel zméni smér pohybu na 2 s.

Logika SAFE= 8 - Vstup nakonfigurovany jako Bar 8k2 (Obr.M, poz.5). Vstup pro odporovy naraznik 8K2.
Povel zméni smér pohybu na 2 s.

Logika SAFE=9 Vstup nakonfigurovany jako Bar op,kontaktnilista se zménou sméru aktivni jen pfi otevieni, pokud je aktivovana béhem zavirani zpUsobi zéstavu automatizace (STOP) (Obr.M, Poz. 3).
Umoznuje pfipojeni zafizeni které nema doplikovy ovérovaci kontakt. Intervence béhem otvirani zplsobi zménu pohybu na 2 sec, intervence béhem zavirani zpGsobi zastaveni. Pokud
se nepouziva, nechte mustek zapojeny.

Logika SAFE=10 Vstup nakonfigurovany jako Bar op test, ovéfend kontaktni lista s aktivni zménou sméru jen pfi otvirdni, pokud je aktivovdna béhem zavirani zpUsobi zastavu automatizace (STOP)
(Obr.M, Poz.. 4).
Aktivuje ovéfeni kontaktnich list na za¢atku manévru. Intervence béhem otvirani zpsobi zménu pohybu na 2 sec, intervence béhem zavirani zplsobi zastaveni.

Logika SAFE=11 Vstup nakonfigurovany jako Bar 8k2 op, lista 8k2 se zménou sméru aktivni jen pfi otvirani, pokud je aktivovana béhem zavirani zptisobi zastavu automatizace (STOP) (Obr. M, Poz. 5).
Intervence béhem otvirdni zpusobi zménu pohybu na 2 sec, intervence béhem zavirani zplsobi zastaveni.

Logika SAFE=12Vstup nakonfigurovany jako Bar cl kontaktnilista s aktivni zménou sméru jen pfi zavirdni, pokud je aktivovana béhem zavirani zpUsobi zéstavu automatizace (STOP) (Obr.M, Poz. 3).
Umoznuje pfipojeni zafizeni které nema dopliikovy ovérovaci kontakt. Intervence béhem zavirani zplsobi zménu pohybu na 2 sec, intervence béhem otvirani zplsobi zastaveni. Pokud
se nepouziva, nechte mustek zapojeny

Logika SAFE=13 Vstup nakonfigurovany jako Bar cl test, ovérend kontaktni lista s aktivni zménou sméru jen pfi otvirani, pokud je aktivovana béhem zavirani zplsobi zastavu automatizace
(STOP) (Obr.M, Poz.. 4).
Aktivuje ovéfeni kontaktnich list na za¢atku manévru. Intervence béhem zavirani zplsobi zménu pohybu na 2 sec, intervence béhem otvirani zplsobi zastaveni.

Logika SAFE=14 Vstup nakonfigurovany jako Bar 8k2 cl, lista 8k2 s aktivnizménou sméru jen pfi zavirani, pokud je aktivovana béhem zavirani zpUsobi zéstavu automatizace (STOP) (Obr.M, Poz.. 5).
Intervence béhem zavirani zptsobi zménu pohybu na 2 sec, intervence béhem otvirdni zpusobi zastaveni.

(¥) Pokud jsou namontovany zafizeni“D” (jako jsou definovany v EN12453), pfipoje neovérenym zplisobem, je tieba pfedepsat povinnou, nejméné
pololetni Gdrzbu.
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4) PRIPOJENI SVORKOVNICE Obr. K

UPOZORNENI - Pfi instalaci kabelového vedeni a montazi postupuijte podle platnych
norem a respektu;te zasady spravne techmky

Vodice s napajenim na rtizné napéti museji byt fyzicky oddéleny anebo vhodnym
zplisobem izolovany pomoci pfidavné izolace alespori T mm.

Vodice museji byt pfipevnény v poloze pouzitim pridavné fixace pobliz svorek, napf.
pomoci spon.

Viechny pfipojné kabely je tfeba vést v bezpecné vzdalenosti od disipatoru energie.
UPOZORNENI! Pro pfipojeni k distribu¢ni siti pouzijte multipolarni kabel o mini-
malnim priifezu 3x1.5mm?2 typu, ktery odpovida platnym normam.

Pro pfipojeni k motorim pouzijte kabel o minimalnim prarezu 1,5 mm? a typu
podle platnych norem. Kabel musi alespoi odpovidat typu HO5RN-F.

5) PRIPOJENi MOTORU A REGULACE KONCOVYCH SPINACU (Obr.L)

Pfi Uplném zavieni a otevieni brany otacejte pfislusnou vackou, az dokud nebude
slySet zvuk sepnuti pfislusného mikrospinace pro konec drahy a zablokujte ji v poloze
k tomu urc¢enymi Srouby.

Provedte nékolik kompletnich cyklG motorizovaného zavieni a otevieni a takto zkon-
trolujte zda spravné zasahl konc. spinac.

6) BEZPECNOSTNI ZARIZENi
POZN. pouzivejte pouze pfijimajici bezpecnostni zafizeni s kontaktem volné
vymény.

6.1) OVERENA ZARIZENi Obr. M

6.2) PRIPOJENI 1 PARU NEOVERENYCH FOTOBUNEK Obr. K1
6.3) PRIPOJENI 1 PARU OVERENYCH FOTOBUNEK, OBR. K2
7) PRISTUP K MENU: OBR. 2

7.1) MENU PARAMETRY (PArAf7) (TABULKA “A” PARAMETRY)
7.2) MENU RIZENI (Lol ‘) (TABULKA “B” RiZENI)

7.3) MENU RADIO (rAd {a) (TABULKA “C” RADIO)

- DULEZITE UPOZORNENI: OZNACTE PRVNI NAKODOVANY VYSILAC- DALKOVY
OVLADAC STITKEM KLIiC (MASTER).

V pfipadé manualniho programovani pfenese prvni vysilac povel KOD KLICE NA PRUI-

MAC;tento kodJenezbytnypro moznostbudoucihonakédovanibezdratovychovladaci.

Zabudovany prijimac znacky Clonix ma kromé jiného i nékolik pokrocilych funkci :

« Nakodovani vysilace master (rolling-code nebo staly kod).

«  Nakodovani pro vymeénu vysilacl - ovladact jiz zafazenych do piijimace.

« Sprava databaze délkovych ovladaca.

«  Sprava komunity pfijimacu.

Pro vyuZziti téchto pokrocilych funkci postupujte podle navodu pro ru¢ni univerzalni

prenosny programator a podle Obecného navodu programovani na piijmu.

7.4) VYCHOZI MENU (dEFRULE)
Nastavi Ustfednu na vychozi hodnoty DEFAULT. Po obnoveni e tfeba vykonat znovu
AUTOSET.

7.5) MENU JAZYK (4R24H)
Umozni nastavit jazyk pro programovani ma displeji.

7.6) MENU AUTOSET (RUtoSEL)

« Postup pro samo nastaveni zahdjite vstupem do pfl’slusneho menu.

« lhned po stisknuti tlacitka OK se zobrazi hlaseni”............. " Ridici jednotka vyda povel
na otevieni po kterém nasleduje manévr na zavieni, béhem kterého se automaticky
nastavi minimalni hodnota krouticiho momentu potfebného pro pohyb kiidla.
Pocet manér( potiebnych pro vykonani samonastaveni- autoset muize byt rdzny,
od 1do3.

Béhem této faze je dllezité zabranit zaclonéni fotoburiky a nepouzivat ovladace
START, STOP a displej.
Na zavér této operace nastavi fidici jednotka automaticky optimalni hodnoty krou-
ticitho momentu. Zkontrolujte hodnoty a pfipadné je zménte zplisobem popsanym
v ¢asti programovani.

A UPOZORNENI! Zkontrolujte, zdahodnota narazové sily naméienavbodech
stanovenych normou EN12445 je nizsi, nez je hodnota uvedena v normé
EN 12453.

TABULKA “A” - PARAMETRY - (PR-AT)

Narazové sily je mozné snizit pouzitim deformovatelnych bocnic.
Upozornéni!! Béhem samonastaveni neni funkce pro zjistovani

A prekazek aktivni je tedy tireba, aby montazni technik kontroloval
prabéh automatického oteviraniazabranil, aby se osoby a pfedméty
zdrzovaly v akénim poli automatického pohybu.

7.7) SEKVENCE OVERENI MONTAZE

1. Zadejte manévr AUTOSET (*).

2. Zkontrolujte narazové sily : pokud respektujilimity (**) prejdéte nabod 10 sekvence,
v opac¢ném piipadé.

3. Provedte piizpUsobeniparametriinarychlostanacitlivost (silu): viz.tabulka parametr.

4. Znovu zkontrolujte narazové sily: pokud respektuji limity (**) pfejdéte na bod 10

sekvence, v opa¢ném pfipadé.

. Aplikujte pasivni listu.

6. Znovu zkontrolujte narazové sily: pokud respektuji limity (**) pfejdéte na bod 10
sekvence, v opa¢ném pfipadé.

7. Aplikujte ochranné zafizeni citlivé na ptitlak nebo s elektrickou citlivosti (napf.aktivni
lista) (**).

8. Znovu zkontrolujte narazové sily: pokud respektuji limity (**) prejdéte na bod 10
sekvence, v opa¢ném pfipadé.

9. Umoznéte akéni pohyb pouze v rezimu “Pfitomnost osoby".

10.Pfesvédcte se, zda viechna zafizeni na zjistovani pfitomnosti v manévrovacim
prostoru spravné funguji.

wv

(*) Pred zahajenim testovani autoset se nejprve presvédcte, zda byly spravné prove-
deny vsechny montazni zabezpecovaci postupy, které jsou popsany v instala¢nim
manualu pro motorizovany pohon.

(**) V zavislosti na vysledku analyzy rizik muZze byt nicméné potieba provést aplikaci
citlivych ochrannych mechanizm.

7.8) MENU STATISTIKY

Umozni zobrazit verzi karty, celkovy pocet provedenych manévrl (ve stovkach), po-
et dalkovych ovladaci ulozenych do paméti, poslednich 30 chyb (prvni 2 ¢isla uda-
vaji pozici posledni 2 ¢isla kéd chyby). Chyba 01 je ta nejcerstvéjsi.

7.9) MENU HESLO

Umozni nastavit heslo pro programovani prostfednictvim sité U-link.

S pouzitim logiky “STUPEN OCHRANY” nastavené na 1,2,3,4 se provede zadost o pfi-
stup k menu programovani. Po 10 po sobé jdoucich nelspésnych pokusech je treba
pred dalsim pokusem pockat 3 minuty. Béhem cekaci doby se pii kazdém pokusu o
pistup zobrazi na displeji ndpis “BLOC". Vychozi heslo default je 1234.

8) STLACENI KONC. SPINAC ZAVIRANI Obr.O Poz. A-B
SMER OTVIiRANI Obr.L

9) SPOJENI S EXPANZNIMI KARTAMI A S UNIVERZALNIM PRENOSNYM PROGRA-
MATOREM . (Obr.N) Postupujte podle pfislusného navodu.

10) VOLITELNE MODULY U-LINK

Postupujte podle pfislusného navodu pro moduly U-link

Pouziti nékterych modulli zplsobi snizeni dosahu bezdratového spojeni. Dopliite
zatizeni vhodnou anténou naladénou na 433MHz

11) OBNOVENI NASTAVENI OD VYROBCE (Obr.P)

POZOR nastavi fidici jednotku na pivodni hodnoty z vyroby a vymaze vSechna
dalkova ovladani uloZzena v paméti.

UPOZORNENI! Chybné nastaveni mize zpusobit skody osobam, zvifatim a
majetku.

- odpojte napéti pro kartu (Obr.P poz.1)

- Otevite vstup Stop a stisknéte soucasné tlacitka - a OK (Obr.P poz.2)

- Zapojte napéti pro kartu (Obr.P poz.3)

-nadisplejisezobraziRST,do uplynuti3 vtefin potvrdte stisknutimtlacitka OK (Obr.P poz.4)
- Vyckejte na dokonceni procedury (Obr.P poz.5)

- Procedura dokoncena (Obr.P poz.6)

UPOZORNENI! Chybné nastaveni mize zpisobit skody osobam, zvifatim a
majetku.
CE UPOZORNENI: Zkontrolujte, zda hodnota narazové sily namérena v bodech
stanovenych normou EN12445 je nizsi, nez hodnota uvedena v normé EN
12453.
é Narazové sily je mozné snizit pouzitim deformovatelnych bo¢nic.
Nadosazenioptimalniho vysledku doporucujeme vykonatautoset s odpocatymi
motory (tzn. nepfehiatymi vyznamnym poctem po sobé provedenych manévra).

Parametr Min. | Max. | Vychozi | Osobni Definice Popis
':'PE" dE‘-HH 0 10 3 Cas zpozdéni otevieni Cas zpozdéni pfi otevieni motoru 2 oproti motoru 1.
nE motor 2 [s]
S ix o Cas zpozdéni pii zavieni motoru 1 oproti motoru 2.
1] ) - <
cis ';-,,.,E"HH 0 25 6 Cas z'pozdenl Zavie” | pozZNAMKA: pokud je ¢as nastaven na maximum, motor 1 pied spusténim vycka na uplné
= ni motor 1 [s] L
uzavieni motoru 2.
EcR 0 120 10 Cas autovma,tlckeho Cas ¢ekani pred automatickym zavfenim.
zavfeni [s]
) x N
t‘_F"‘."'ht 1 180 40 Cas vyklizeni z6ny Cas vyklizeni zény spadajici do Fizeni provozu se semaforem.
cLr semaforu [s]
Prostor pro zpomalenl pn otevieni motoru/d, vyjadieny v procentech celkové drahy
Prostor pro UPOZORNENI: Po zmene parametru Je tfeba vykonat kompletni manévr bez pferuseni.
oPd {5t 0 50 10 spomalent pii UPOZORNENI: se zobr “SET” na displeji neni zjistovani piekazek aktivni.
SLao pomaler Up UPOZORNENI: u aktuétor(i/pohonii s integrovanymi zarazkami plati povinnost stéle aktivniho
otevieni [%] zpomaleni v hodnoté nad 5.
UPOZORNENI: u modelu GIUNO se prostor pro zpomaleni nastavi posuvnymi senzory
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arametr in. ax. chozi sobni efnice opis
P t Mi M Vychozi | Osobni Defini Popi
Prostor pro zpomaleni pfi zavirani motoru/(, vyjadieny v procentech celkové dréhy.
Prostor pro UPOZORNENI: Po zméné parametru je tfeba vykonat kompletni manévr bez pferuseni.
cid {5k 0 50 10 zpomalent pii UPOZORNENI: se zobr im “SET” na displeji neni zjistovani prekazek aktivni.
SLotid pomaiel op UPOZORNENI: u aktuator(i/pohon( s integrovanymi zarazkami plati povinnost stéle aktivniho
zavirani [%] zpomaleni v hodnoté nad 5.
UPOZORNENI: u modelu GIUNO se prostor pro zpomaleni nastavi posuvnymi senzory
Prostor pro zpomalovani (pfechod z provozni rychlosti na zpomalenou rychlost) pfi otvirani i pfi
d (SEdECEL 0 50 15 Prostor pro zavirdni motoru/G vyjadreny v procentech celkové dréhy.
{RI=E zpomalovani [%] UPOZORNENI: Po zméné parametru je treba vykonat kompletni manévr bez preruseni.
UPOZORNENI: se zobr im “SET” na displeji neni zjistovani prekazek aktivni.
PRrE {RL 10 99 99 Otvirani castecné | Prostor castecného otevieni vyjadreni v procentech vzhledem k celkovému otevieni nasledujici
oPEn inD [%] po aktivaci povelu pési PED.
Sila vyvijena kiidlem/ly béhem otevieni. Pfedstavuje procentudlni hodnotu vyvijené sily, kromé
memorizované (a nasledné aktualizované) hodnoty v autoset pred tim, nez nastane alarm pro
prekazku.
Sila kfidla/el pfi Parametr je nastaveny automaticky prostfednictvim autoset.
oPForcE ! 9 50 otevient [%]

UPOZORNENI: Ma pfimy vliv na silu ndrazu: zkontrolujte, zda pfi nasta-
vené hodnoté budou respektovany platné bezpecnostni normy (¥). V pfipadé
potieby instalujte bezpeénostni zafizeni proti stlaéeni(**).

Sila vyvijena kiidlem/ly béhem zavieni. Pfedstavuje procentuélni hodnotu vyvijené sily, kromé
memorizované (a nasledné aktualizované) hodnoty v autoset pied tim, nez nastane alarm pro
o . piekazku. Parametr se nastavi automaticky v priibéhu autoset.
cLSForcE 1 99 50 Sila kidla/el pfi
- zavieni [%] BN M4 i Ol A . . - . .

UPOZORNENI: Ma pfimy vliv na silu ndrazu: zkontrolujte, zda pfi nastavené hodnoté
budou respektovany platné bezpecnostni normy (*). V pfipadé potieby instalujte bezpec-
nostni zafizeni proti stlaceni(**).

Rychlost bfi otevien Procentudlni hodnota maximalni dosaZitelné rychlosti motoru/d béhem otevfeni.
oP SPEEd 15 929 99 Y [‘g/] UPOZORNENI: Po zméné parametru je tieba vykonat kompletni manévr bez preruseni.
> UPOZORNENI: se zobr im “SET” na displeji neni zjistovani prekazek aktivni.
Rychlost pfi zaveni Procentuélni hodnota maximalni dosazitelné rychlosti motoru/d béhem zavieni.
cl SPEEd 15 929 99 Y [g/)] UPOZORNENI: Po zméné parametru je tieba vykonat kompletni manévr bez preruseni.
° UPOZORNENI: se zobrazenim “SET” na displeji neni zjistovani prekazek aktivni.
Rychlost motoru/{ pfi otevirani a zavirdni béhem faze zpomaleni, vyjadiena v procentech maxi-
Rychlost zpomaleni | malni provozni rychlosti.
] ]
Stels 5PEE 15 99 25 [%] UPOZORNENI: Po zméné parametru je tfeba vykonat kompletni manévr bez preruseni.
UPOZORNENI: Se zobrazenim “SET” na displeji neni zjistovani prekazek aktivni.
Programovani . X . L. N . . L, . .. ;
A tnkERAnCE 0 250 0 prahové hodnoty | UmoZni nastavit pocet manévr( po jehoz dosaZeni se objevi signalizace se zadosti o
! nEEnRne manevrl PFI?,U%Z u | udrzbu na vystupu AUX nakonfigurovaném jako Udrzba nebo Blikani a Udrzba
ve stovkac

(*) V Evropské unii aplikujte pozadavky EN12453 pro limity sily, a EN12445 pro metodu méieni.
(**) Narazovou silu ze snizit pouzitim deformovatelnych boc¢nic.

TABULKA “B” - LOGICKE - (Lol ic)

Zaskrtnout
Logika Definice Vychozi | provedené Moznosti
nastaveni
0 Motory nejsou aktivni
1 ELI 250 BT - nepouziva se
2 PHOBOS N BT - nepouzivé se
3 IGEA BT - nepouziva se
4 NENI SPRAVOVAN
5 NENI SPRAVOVAN
6 SUB BT - nepouziva se
Typ_motoru 7 KUSTOS BT A - PHOBOS BT A - nepouziva se
Nokor EYPE (?ua;t;;gjg%:o"g 0 8 GIUNO ULTRA BT A20 - GIUNO ULTRA BT A 50 - nepouziva se
Karte.) 9 VIRGO SMART BT A - 5 ZILOVY
10 VIRGO SMART BT A - 3 ZILOVY
11 E5 BT A18 - nepouziva se
12 E5 BT A12 - nepouziva se
13 ELI BT A40 LS - nepouziva se
14 ELI BT A35 LS - nepouziva se
15 ELI BT A40 - nepouziva se
16 ELI BT A35 - nepouziva se
e Cvas:utomvatifké- 0 0 Logika nenf aktivni
0 Zavieni 1 Aktivuje automatické zavieni

20 - VIRGO SMART BT A

D812939 0AA12_05



D812939 0AA12_05

NAVOD K INSTALACI

X X . .| Zaskrtnout . X
Logika Definice Vychozi | provedené Moznosti
nastaveni
0 Logika nenf aktivni
FRSE cLS Rychlé zavieni 0
1 Zavte po 3 sekundach od uvolnéni fotoburky S ¢ekdnim na konec nastaveného TCA
Vstupy konfigurované jako Start .
0 E, Start |, Ped pracuiji s logikou 4 pohyb krokovanim
kroky. 2KROKY | 3KROKY | 4KROKY
Vstupy konfigurované jako Start P <
1 E, Start |, Ped pracuiji s logikou 3 ZAVRENA N . OTEVRE
kroky. Impuls béhem faze zavirani o OTEVRE OTEVRE
NouENnk krokovanim
OTEVRENA R R
Vstupy konfigurované jako Start ZAVRE ZAVRE ZAVRE
E, Start |, Ped pracuiji s logikou 2 o AN
2 kroky. Pi kazdém impulsu zméni V OTVIRANI STOP +TCA | STOP +TCA
ér pohybu. - - -
Smerponybu PO STOP OTEVRE | OTEVRE OTEVRE
. 0 Blikac se rozsviti soucasné s rozjezdem motoru/(.
PrE-RLAFT Pfed-alarm 0 — — - : o
1 Blikac se rozsviti zhruba 3 sekundy pted rozjezdem motoru/(i.
0 Chod na impulzy.
Chod na Pfitomnost osoby.
Vstup 61 je nakonfigurovany jako OPEN UP.
1 Vstup 62 je nakonfigurovany jako CLOSE UP.
Manévr pokracuje po dobu drzeni tlacitek OPEN UP nebo CLOSE UP stlacenych.
hold-to-rin PFitomnost osoby 0 A UPOZORNENI: bezpeénosti nejsou aktivni.
Chod na Pfitomnost osoby Emergency. Normalné chod na impulzy.
Pokud 3x po sobé u karty selze testovani bezpecnosti karty (fotoburika nebo lista, ErOx), zapoji se chod na
Pritomnost osoby a aktivni, az do pusténi tlacitek tlacitka OPEN UP nebo CLOSE UP.
2 Vstup 61 je nakonfigurovany jako OPEN UP.
Vstup 62 je nakonfigurovany jako CLOSE UP.
A UPOZORNENI: pfi chodu Pritomnost osoby Emergency bezpeénosti nejsou aktivni.
Zablokuje 0 Impuls vstup konfigurovanych jako Start E, Start |, Ped mé G¢inek béhem otevieni.
bl oPEn impulzy pfi 0
otevieni 1 Impuls vstupl konfigurovanych jako Start E, Start |, Ped nemaji uc¢inek béhem otevieni.
bl EcR Zablokuje 0 0 Impuls vstuptl konfigurovanych jako Start E, Start |, Ped ma t¢inek béhem pauzy TCA.
[ =] .
impulzy vTCA 1 Impuls vstuptl konfigurovanych jako Start E, Start I, Ped nemaji Gi¢inek béhem pauzy TCA.
Zablokuje 0 Impuls vstupG konfigurovanych jako Start E, Start |, Ped ma G¢inek béhem zavieni.
bl cLo5E impulzy pfi 0
zavieni 1 Impuls vstupl konfigurovanych jako Start E, Start I, Ped nema tcinek béhem zavieni.
0 Logika neni aktivni
AN blob coP Tlakova vina pfi 0 Pred provedenim otevreni tlaci brana cca 2 sekundy na zavieni. Tim se umozni snadnéjsi odblokovani
otevreni 1 elektrického zamku.
DULEZITE - Nepouzivejte tuto funkci pokud nejsou piitomné odpovidajici mechanické zarazky.
0 Logika nenf aktivni
noL ) Tlakova vina pfi Pted provedenim zavfeni tla¢i brana cca 2 sekundy na otevfeni. Tim se umozni snadné&jsi odblokovani
rAN blob ccl - 0 L .
zavreni 1 elektrického zamku.
DULEZITE - Nepouzivejte tuto funkci pokud nejsou pfitomné odpovidajici mechanické zarazky.
0 Logika neni aktivni
Pokud motory zlistanou sat v poloze kompletniho otevieni nebo kompletniho zavieni po dobu vice nez
, P , Ponechani o hodinu, zapoji se na zhruba 3 vtefiny ve sméru dorazu. Tato operace se opakuje kazdou hodinu.
bioc PEr5 5k blokovani 1 Pozn.: Tato funkce md za Uikol kompenzovat u hydraulickych motor(i pfipadné snizeni objemu kapaliny
zplsobené snizenim teploty a prodlouzenych prestavek, napiiklad béhem noci anebo z dlivodu vnitiniho
unikani kapaliny.
DULEZITE - Nepouzivejte tuto funkci pokud nejsou pfitomné odpovidajici mechanické zarazky.
0 Pohyb se zastavi pouze po intervenci koncového spinace pro zavirani, takovém piipadé je potieba provést
presnou regulaci intervence koncového spinace pro zavirani (Obr.G Poz.B).
Tlak konc. spinaé Pouzivat za pfitomnosti mechanické zarazky pro zavirani.
PrESS SiLc - SP 0 Tato funkce aktivuje tlak kiidel na mechanickou zarazku bez toho, aby ji ampérostop senzor povazoval za

zavirani

prekazku.

To znamen4, Ze vieteno bude pokracovat ve své draze jesté nékolik sekund po zjisténi koncovym spinacem
na zavieni anebo az do mechanického zastaveni. V takovém piipadé se mirnym predstihem zasahu konco-
vého spinace na zavieni dosahne perfektni doraz kiidel na zarazku (Obr.G Poz.A).
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. . . .| Zaskrtnout o q
Logika Definice Vychozi | provedené Moznosti
nastaveni
0 Prahova hodnota zédsahu ochrany ampérostop zlistane stat na nastavené hodnoté.
Ridici jednotka provede automaticky pti kazdém rozjezdu kompenzaci prahové hodnoty pro intervenci
alarmu prekézka.
133 Funce Ice 0 1 Zkontrolujte, zda hodnota narazové sily naméfena v bodech stanovenych normou EN12445 je nizsi, nez
hodnota uvedend v normé EN 12453.V pfipadé pochybnosti pouzijte pomocné bezpecnostni zafizeni.
Tato funkce je uZite¢na v pfipadé instalaci v provozu na nizké teploty.
UPOZORNENI: po aktivaci této funkce je treba vykonat manévr na autoset.
0 Aktivni oba dva motory (2 kfidla).
{ Noton 1 motor aktivni 0
1 Aktivni pouze motor 1 (1 kiidlo).
Otevieni: M1 za¢ne pracovat s predstihem vi¢i M2 (doba fazového posuvu pfi otevieni). (Viz. Obr.L)
o 0 Zavieni: M2 za¢ne pracovat s pfedstihem v(i¢i M1 (doba fazového posuvu pii zavieni). (Viz. Obr.L)
Obraceni fazo- Nozni ovladani je provedeno M1
chRALE ok vého posuvu 0 T N . - _— — = —
motort Otevieni: M2 za¢ne pracovat s predstihem vici M1 (doba fazového posuvu pii otevieni). (Viz. Obr.L)
1 Zavieni: M1 za¢ne pracovat s predstihem vici M2 (doba fazového posuvu pii zavieni). (Viz. Obr.L)
Nozni ovladéni je provedeno M2
oPEn In obhEr Zména sméru pFi 0 0 Chod standard. (Viz. Obr.)
dirEck. otevieni 1 Smér otvirani se piehodi oproti chodu standard (Viz. Obr.L)
0 Vstup nakonfigurovany jako Phot, fotoburika.
SAFE 1 Vstup nakonfigurovany jako Phot test, ovéfena fotoburika.
2 Vstup nakonfigurovany jako Phot op, fotoburika aktivni jen pfi otevreni.
Konfigurace vstu- — . - — — —
pu pro bezpeé- o 3 Vstup nakonfigurovany jako Phot op test, ovéfena fotoburika aktivni jen pfi otevieni.
nost ;Iz\FE 1. 4 Vstup nakonfigurovany jako Phot cl, ovéfend fotoburika aktivni jen pfi zavieni.
5 Vstup nakonfigurovany jako Phot cl test, ovéfena fotoburika aktivni jen pfi zavieni.
6 Vstup nakonfigurovany jako Bar, kontaktni lista.
7 Vstup nakonfigurovany jako Bar, ovéfena kontaktni lista.
8 Vstup nakonfigurovany jako Bar 8k2.
9 Vstup nakonfigurovany jako Bar OP, kontaktni lista se zménou sméru aktivni jen pfi otvirani. Pfi zavirani se
docili stop pohybu.
CRFE 2 10 Vstup nakonfigurovany jako Bar OP TEST, ovéfena kontaktni lista se zménou sméru aktivni jen pfi otvirani.
P¥i zavirani se docili stop pohybu.
K;ﬂ?ﬂﬂfgﬁ;’:ﬁf" 1 Vstup nakonfigurovany jako Bar OP 8k2 kontaktni liSta se zménou sméru aktivni jen pfi otvirani. Pfi zavirani
nost SAFE 2. 6 se docili stop pohybu.
74 12 Vstup nakonfigurovany jako Bar CL, kontaktni lista s aktivni zménou sméru jen pfi zavirani. Pfi otvirani se
docili stop pohybu.
13 Vstup nakonfigurovany jako Bar CL TEST,ovérend kontaktni lista se zménou sméru aktivni jen pfi zavirani. Pi
otvirani se docili stop pohybu.
14 Vstup nakonfigurovany jako Bar CL 8k2 kontaktni lista s aktivni zménou sméru jen pfi zavirani. Pfi otvirani
se docili stop pohybu.
0 Vstup nakonfigurovany jako Start E.
Konfigurace vstu- 1 Vstup nakonfigurovany jako Start I.
c | pu poveluIC 1. 0
61 2 Vstup nakonfigurovany jako Open.
3 Vstup nakonfigurovany jako Close.
4 Vstup nakonfigurovany jako Ped.
Konfigurace vstu-
ic pu povelu IC 2. 4 5 Vstup nakonfigurovany jako Timer.
62
6 Vstup nakonfigurovany jako Timer P&si.
0 Vystup konfigurovany jako 2. radiovy kanal.
Konfigurace
vystupu AUX 0. 6 1 Vystup konfigurovany jako SCA, Kontrolka Brana Oteviena.
AUH O 20-21
2 Vystup konfigurovany jako povel Vecerni osvétleni.
3 Vystup konfigurovany jako povel Svétlo zona.
4 Vystup konfigurovany jako Svétlo schody.
5 Vystup konfigurovany jako Alarm.
Konfigurace 6 Vystup konfigurovany jako Blikac.
vystupu AUX 3. 0
AUH 3 26-27 7 Vystup konfigurovany jako Zdmek na sepnuti
8 Vystup konfigurovany jako Magneticky zamek
9 Vystup konfigurovany jako Udrzba
10 Vystup konfigurovany jako Blika¢ a Udrzba.
0 Prijimac je nakonfigurovany pro provoz v rezimu rolling-code.
L Klony a staly kéd nebudou pfijaty.
F {HEd codE Staly kéd 0

Prijimac bude nakonfigurovany pro provoz v rezimu staly kod.
Budou prijaty klony i staly kod.
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X Zadkrtnout
Logika Definice Vychozi | provedené Moznosti
nastaveni

A - Pro pfistup k menu programovani neni potreba heslo
B - Zapoji ukladani do paméti bezdratovym pfijmem a ovlddanim .
Tento rezim se provadi z ovladaciho panelu a nevyzaduje pfistup:
- Stisknéte postupné skryté tlacitko a normalni tlacitko (T1-T2-T3-T4) z radiového ovladace jiz memorizo-
vaného rezimem standard z menu radio.
- Stisknétedo uplynuti 10s skryté tlacitko a normalni tlacitko (T1-T2-T3-T4) bezdratového ovladani pro
ulozeni do paméti.
Prijimac vystoupi z reZimu programovani po uplynuti 10s, do této doby je mozné vlozit dalsi nové dalko-
vé ovladace zopakovanim postupu podle pfedchoziho bodu.
C - Zapoji automatické vlozeni klont radiovym pfenosem.
Umozni, aby se klony a Reply vygenerované univerzalnim programétorem pfidaly do paméti pfijimace.
D - Opravni automatické vkladani replay bezdratovym pfenosem.
Umozni, aby se naprogramované Replay pfidaly do paméti pfijimace.
E - Je mozné zménit parametry karty pfistupem ze sité U-link

A - Pro pfistup do menu na programovani je tieba vlozit heslo.
1 Viychozi heslo default je 1234.
ZUstavaji nezménény funkce B - C - D - E vudi funkci 0

ProtEct lon Nastaveni stupné A - Pro pfistup do menu na programovani je tieba vlozit heslo.
LELEL ochrany Vychozi heslo default je 1234.
2 B - Ukladani do paméti bezdratovym pfijmem a ovladanim je odpojeno.
C - Automatické vkladani klond bezdratovym pfenosem je odpojeno.
ZUstavaji nezménény funkce D - E vici funkci 0

A - Pro pfistup do menu na programovani je tieba vlozit heslo.
Vychozi heslo default je 1234.
3 B - Ukladani do paméti bezdratovym pfijmem a ovladanim je odpojeno.
D - Automatické ukladani Replay bezdratovym pfijmem je odpojeno.
ZUstavaji nezménény funkce C - E viici funkci 0

A - Pro pfistup do menu na programovani je tfeba vloZit heslo.
Vychozi heslo default je 1234.
B - Uklddani do paméti bezdratovym pfijmem a ovladanim je odpojeno.
C - Automatické vkladani klond bezdratovym prenosem je odpojeno.
4 D - Automatické ukladani Replay bezdratovym piijmem je odpojeno.
E - Moznost ukladani parametrd karty ze sité U-link je odpojena
Dalkové ovladani je ulozeno do paméti pouze s pouzitim pfislusného menu Radio.
DULEZITE: Takto vysoky stupen bezpec¢nosti zabrani ptistupu nevyzadanych klond i eventualnimu radi-
ovém ruseni.

Sériova . L . R i
komunikace 0 SLAVE standard: karta pfijima a komunikuje povely/diagnostika/atd.

SEr AL (Identifikuje

tisob
flodE konfigurovéni 1 MASTER standard: karta vysila aktivani povely (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) jinym kartam.
karty v sitovém
piipojeni BFT.)

] Identifikuje adresu karty 0 az 119 v mistnim sitovém pfipojeni BFT.

AddrE35 Adresa 0 [ (blize v odstavci VOLITELNE MODULY U-LINK)

o

Vstup nakonfigurovany jako povel Start E.

Vstup nakonfigurovany jako povel Start I.

Vstup nakonfigurovany jako povel Open.

Vstup nakonfigurovany jako povel Close.

Vstup nakonfigurovany jako povel Ped.

Vstup nakonfigurovany jako povel Timer.

Vstup nakonfigurovany jako povel Timer Pési.

Vstup nakonfigurovany jako bezpe¢nostni Phot, fotoburika.

Vstup nakonfigurovany jako bezpe¢nostni Phot op, fotoburika aktivni jen v otevieni.

V| o (N[l |bd|lw]|N

Vstup nakonfigurovany jako bezpecnostni Phot cl, fotoburika aktivni jen v zavieni.

o

Vstup nakonfigurovany jako bezpe¢nostni Bar, kontaktni lista.

Vstup nakonfigurovany jako bezpecnostni Bar OP, kontaktni liSta se zménou sméru aktivni jen pfi otvirani,
pfi zavirani vyvola stop pohybu.

—_
-

Konfigurace B N i i P . . e
vstupu EXPI1 do 12 Vstup ne)konﬁg’urovanyjako bezpecnostni Bar CL, kontaktni lista s aktivni zménou sméru jen pfi zavirani, pfi
EHP It expanzni karty 1 otevieni vyvola stop pohybu.
vstupti a vystup. 13 Vstup nakonfigurovany jako bezpec¢nostni Phot test, ovéfena fotoburika. Vstup 3 (EXPI2) expanznikarty vstupy

1-2 /vystupy automaticky komutuje na vstup ovéfeni bezpecnostnich zafizeni EXPFAULT1.

Vstup nakonfigurovany jako bezpe¢nostni Phot op test,ovéfena fotoburika aktivni jen pfi otevieni. Vstup 3
14 (EXPI2) expanzni karty vstupy /vystupy automaticky komutuje na vstup ovéfeni bezpecnostnich zafizeni,
EXPFAULT1.

Vstup nakonfigurovany jako bezpeénostni Phot cl test,ovéfend fotoburika aktivni jen pfi otevieni. Vstup 3
15 (EXPI2) expanzni karty vstupy /vystupy automaticky komutuje na vstup ovéfeni bezpe¢nostnich zafizeni,
EXPFAULT1.

Vstup nakonfigurovany jako bezpe¢nostni Bar, ovéfena kontaktni lista. Vstup 3 (EXPI2) expanzni karty vstupy
/vystupy automaticky komutuje na vstup ovéreni bezpecnostnich zafizeni EXPFAULT1.

Vstup nakonfigurovany jako bezpe¢nostni Bar OP test, ovéiend kontaktni lista se zménou sméru se zménou
17 sméru aktivni jen pfi otvirani, pfi zavirdni vyvold stop pohybu. Vstup 3 (EXPI2) expanzni karty vstupy /vystupy
automaticky komutuje na vstup ovéfeni bezpecnostnich zafizeni EXPFAULT1.

Vstup nakonfigurovany jako bezpecnostni Bar CL test, ovéfena kontaktni lista s aktivni zménou sméru jen
18 pfi zavirani, pfi otevieni vyvola stop pohybu. Vstup 3 (EXPI2) expanzni karty vstupy /vystupy automaticky
komutuje na vstup ovéfeni bezpecnostnich zafizeni EXPFAULT1.
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X X . .| Zaskrtnout . X
Logika Definice Vychozi | provedené Moznosti
nastaveni
0 Vstup nakonfigurovany jako povel Start E.
1 Vstup nakonfigurovany jako povel Start I.
2 Vstup nakonfigurovany jako povel Open.
3 Vstup nakonfigurovany jako povel Close.
4 Vstup nakonfigurovany jako povel Ped.
Konfigurace 5 Vstup nakonfigurovany jako povel Timer.
vstupu EXPI2 do 6 Vstup nakonfigurovany jako povel Timer P&i.
ERP id expaﬂnzm'kartyn 0 7 Vstup nakonfigurovany jako bezpec¢nostni Phot, fotoburika.
vstupu a vystupu.
1-3 8 Vstup nakonfigurovany jako bezpecnostni Phot op, fotoburika aktivni jen v otevieni.
9 Vstup nakonfigurovany jako bezpec¢nostni Phot cl, fotoburika aktivni jen v zavieni.
10 Vstup nakonfigurovany jako bezpecnostni Bar, kontaktni lista.
1 Vstup nakonfigurovany jako bezpe¢nostni Bar OP, kontaktni lista se zménou sméru aktivni jen pfi otvirani,
pfi zavirani vyvola stop pohybu.
12 Vstup nakonfigurovany jako bezpec¢nostni Bar CL, kontaktni lita s aktivni zménou sméru jen pfi zavirani, pfi
otevreni vyvold stop pohybu.
0 Vystup konfigurovany jako 2. radiovy kanal.
Konfigurace y up gurov YJ oy - —
vystupu EXPO2 1 Vystup konfigurovany jako SCA, Kontrolka Brana Oteviena.
EHPa ! do expanzni karty 1 2 Vystup konfigurovany jako povel Vecerni osvétleni.
vstupu : ‘;VS“‘P"" 3 Vystup konfigurovany jako povel Svétlo zéna.
) 4 Vystup konfigurovany jako Svétlo schody.
5 Vystup konfigurovany jako Alarm.
6 Vystup konfigurovany jako Blikac.
Konfigurace y up gurov YJ I -
vystupu EXPO2 7 Vystup konfigurovany jako Zamek na sepnuti.
EHPol do expanzni karty 1 8 Vystup konfigurovany jako Magneticky zamek.
vstupu : ‘;VSt“P“' 9 Vystup konfigurovany jako Udrzba.
) 10 Vystup konfigurovany jako Blika¢ a Udrzba.
1 Vystup konfigurovany jako Sprava semaforu s kartou TLB.
ErRFF ic L iDht Predblikani ° Predblikani odpojeno.
PrEFLRSH AD semaforu 0
rere Qs 1 Blikani ¢ervenych svétel po dobu 3 sekund od za¢atku manévru.
ErRFF ic L {Dht Semafor éervena 0 Cervené svétla zhasla pfi zavieni brany.
rEd LANP AL- sviti 0 -
LAYS an 1 Cervena svétla sviti pfi zavieni brany.

TABULKA “C” - MENU

RADIO (-Ad in)

Logic Popis
Pridat tlacitko Start
Add SEArE spoji pozadované tlacitko s povelem Start
Pfidat tlacitko 2ch
Add Zch spoji pozadované tlacitko s ovlddanim 2. radiového kanalu. Spo{i pozadované tlacitko s ovladanim 2. radiového kanalu. Pokud Zadny vystup neni
konfigurovany jako Vystup 2. radiového kanalu, 2. radiovy kandl ovlada otevieni pro chodce.
Odstranit seznam
E-RSE B4 APOZOR! Uplné odstrani z paméti pfijimace viechna radiové déalkové ovladani ulozena do paméti.
d rH Snimat kod pfijimace
LA Zobrazi kdéd pfijimace, nutny pro klonovani radiovych délkovych ovlddani.
ON = Zapne dalkové programovani elektronickych karet pomoci vysilace W LINK uloZzeného dfive do paméti. Toto zapnuti zistane aktivni 3
ui minuty od posledniho stisknuti radiového ovladani W LINK.
OFF= Programovani W LINK vypnuto.
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